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(54) 

(57) Urn bei einer Vorrichtung (1 ) zur Schaffung ei- 
nes perkutanen Zugangs in einen Korper mit zwei ge- 
meinsam einen Zugangskanal (27) bildenden, jeweils 
ein proximales und ein distales Ende aufweisenden Re- 
traktorbiattern (21 ,22), deren Abstand voneinander un- 
ter Verflnderung des Querschnitts des Zugangskanals 
(27) verandeibar ist, die Festlegung eines Instrumentes 
(51), insbesondere eines Endoskops, an beliebiger 
Stelle des Querschnitts des Zugangskanals (27) zu er- 
moglichen, wird vorgeschlagen, daB zumindest an ei- 
nem Retraktorblatt (21 ,22) an dessen proximaiem Ende 
eine Fuhrung (30,31) angeordnet ist, auf derein Halter 
(34) fOr ein einen Rohrschaft (50) aufweisendes Instru- 
ment (51 ) derail in einer quer zum Zugangskanal (27) 
angeordneten Ebene verschiebbar gelagert ist, da3 ein 
am Halter (34) gehaltenes Instrument (51) mit seinem 
Rohrschaft (50) an verschiedener Stelle des Quer- 
schnitts des Zugangskanals (27) in diesen eintaucht. 
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Beschreifaung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur 
Schaffung eines perkutanen Zugangs in einen Korper 
mit zwei gemeinsam einen Zugangskanal bildenden, je- 
weiis ein proxirnales und ein distales Ende aufweisen- 
den Retraktorblattern, deren Abstand voneinander un- 
ter Veranderung des Querschnitts des Zugangskanals 
veranderbar ist. 

[0002] Zur Schaffung eines perkutanen Zugangs, wie 
er beispielsweise bei einer lumbalen Diskektomie beno- 
tigt wird, ist es bekannt. in den Korper rohrformige Ka- 
nulen einzusetzen und an diesen mittels eines Positio- 
nierteilers oder mittels einer Positionierhulse zusatzli- 
che Instrumente so anzuordnen, dafl ein rohrschaftfor- 
miges Teil dieser Instrumente im Randbereich des 
Quersohnitts des Zugangskanals in diesen eintaucht 
(DE 19825 763 A1 ; WO 97/34 537). Es ist dadurch mog- 
lich, den Rohrschaft des eintauchenden Instrumentes, 
beispielsweise den Rohrschaft eines Endoskops. langs 
des Randes des Zugangskanals in unterschiedlichen 
Positionen anzuordnen, wobei neben dem Rohrschaft 
noch ein Teil des Querschnitls des Zugangskanals frei 
bleibt Kir die Einfuhr weiterer Instrumente. Vorausset- 
zung fQr eine solche Konstruktion ist jedoch eine rohr- 
formige Ausbildung des Zugangskanals, da nur dann 
ein Positionierteller oder eine Positionierhulse verdreh- 
bar an dem Zugangskanal gelagert werden konnen. 
[0003] Andererseits ist es auch bekannt, zur Schaf- 
fung eines perkutanen Zugangs zwei gemeinsam den 
Zugangskanal bildende Retraktorblatter zu verwenden, 
die in ihrem Abstand so veranderbar sind, daB dadurch 
der Querschnitl des Zugangskanals veranderbar ist. Ei- 
ne Lagerung von zusatzlichen Instrumenten Ober einen 
Positionierteller oder eine Positionierhulse ist bei diesen 
gegeneinander bewegbaren Retraktorblattern nicht 
moglich. 

[0004] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine gattungs- 
gemaBe Vorrichtung zur Schaffung eines perkutanen 
Zugangs so auszubilden, da!3 auch bei gegeneinander 
bewegbaren Retraktorblattern der Rohrschaft eines In- 
strumentes an unterschiedlichen Positionen des Zu- 
gangskanals angeordnet werden kann. 
[0005] Diese Aufgabe wird bei einer Vorrichtung der 
eingangs beschriebenen Art erfindungsgemaB dadurch 
gelost, dafi zumindest an einem Retraktorblatt an des- 
sen proximalem Ende eine Fuhrung angeordnet ist, auf 
der ein Halterfur ein einen Rohrschaft aufwelsendes in- 
strument derart in einer quer zum Zugangskanal ange- 
ordneten Ebene verschiebbar gelagert ist, daB ein am 
Halter gehaltenes instrument mit selnem Rohrschaft an 
verschiedener Steile des Querschnitts des Zugangska- 
nals in diesen eintaucht. 

[0006] Es wird also an einem Retraktorblatt eine Fuh- 
rung angeordnet, die eine Verschiebung des Halters in 
einer Ebene ermoglicht, die quer zur Langsrichtung des 
Zugangskanals veriauft, und dies ermoglicht die Ver- 
schiebung des in den Zugangskanal eintauchenden 



Rohrschaftes. 

[0007] Besonders vorteilhaft ist es, wenn beide Re- 
traktorblatter jeweils eine derartige Fuhrung fur einen 
Halter aufweisen. 

5 [0008] Giinstigistes, wenn die Fuhrungen parailelzur 
Konturder Retraktorblatter verlauf en. Dann ist es mog- 
lich, durch Verschiebung des Halters langs dieser FOh- 
rungen den Rohrschaft ISngs den Retraktorblattern zu 
bewegen, beispielsweise unmitteibar an der Wand des 

10 Retraktorblattes entlang. 

[0009] Bei einer bevorzugten Ausftihrungsform ist 
vorgesehen, daB die Fuhrungen der beiden Retraktor- 
blatter bei maximal angenaherten Retraktorblattern den 
Zugangskanal ringformig umgeben. Dadurch ist es ein- 

'5 mal moglich, die Halterung auf den beiden Fuhrungen 
in jeder Position langs des Retraktorblattes anzuord- 
nen, zum anderen kann bei einander angenaherten Re- 
traktorblattern die Halterung von der Ftihrung eines Re- 
traktorblattes auf die Fuhrung des anderen Retraktor- 

20 blattes geschoben werden. 

[0010] Insbesondere verlaufen die Fuhrung bzw, die 
Fuhrungen kreisbogenformig. 
[0011] Die Fuhrung bzw. die Fuhrungen konnen bei- 
spielsweise als in proximaler Richtung von den Retrak- 

25 torblattem abstehende Leisten ausgebildet sein. 
[0012] Gunstlg ist es, wenn der Halter eine Fixierein- 
richtung aufweist mittels der er relativ zu der Fuhrung 
Ibsbarfixierbarist. 

[0013] Insbesondere kann die Fixiereinrichtung eine 

30 Klemmeinrichtung sein. 

[0014] Es ist weiterhin vorteilhaft, wenn die Ftihrung 
und der Halter zusammenwirkende Rastelemente tra- 
gen, durch die der Halter gerastert langs der FQhrung 
verschiebbar ist. Der Operateur hat dadurch die Mog- 

35 lichkeit, den Halter langs der Fuhrung gerastert zu ver- 
schieben und die Position durch die Rasterung vorlaufig 
festzulegen, eine endgultige Festlegung erfolgt durch 
die Fixiereinrichtung, beispielsweise eine Klemmein- 
richtung. 

40 [0015] Die Rastelemente konnen Vertiefungen und 
elastisch in diese eingreifende Vorspriinge sein. 
[0016] Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist 
vorgesehen, daB der Halter eine Halterung fur das In- 
strument tragt, die relativ zum Halter in Richtung auf den 

45 Mittelpunkt des Zugangskanals verschiebbar ist. Da- 
durch kann zusatzlich die Position des Rohrschaftes im 
Inneren des Zugangsquerschnittes in Bezug auf den 
Mittelpunkt des Zugangskanales verandert werden, ins- 
gesamt ermoglichen diese Ausgestaltungen also, den 

so Rohrschaft an belieblger Steile des Zugangskanals zu 
positionieren. 

[0017] Die Halterung kann beispielsweise an einem 
Sehlitten angeordnet sein, der an einer Ftthrung des 
Halters verschiebbar gelagert ist. 
55 [0018] Auch hier ist es gunstig, wenn die Halterung 
relativ zum Halter in verschiedenen Positionen losbar 
fixierbar ist. 

[0019] Halter und Halterung konnen durch elastisch 
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zusammenwirkende Rastelemente gerastert gegenein- 
ander verschiebbar sein. 

[0020] Am Halter kann eine Spannvorrichtung zur los- 
baren Fixierung des Instrumentes am Halter angeord- 
net sein, so dal3 die Winkelstellung des Instrumentes 
und/oder die Eintauchtiefe des Instrumentes relativ zum 
Halter festgelegt werden kann. 
[0021 ] Diese Spannvorrichtung weist bei einer bevor- 
zugten Ausfuhrungsform der Erfindung zwei nebenein- 
ander den Rohrschaft des Instrumentes umgebende 
Halteglieder auf , die in einer quer zur Langsachse des 
Rohrschaftes verlaufenden Ebene gegeneinander ver- 
schiebbar sind. Dadurch wird der Rohrschaft beim Ver- 
schieben dieser Halteglieder jeweils einseitig gegen ei- 
nes der Halteglieder gepreBt und im Klemmsitz zwi- 
schen ihnen gehalten. 

[0022] DieRetratorblatterkonnenimQuerschnittbo- 
genformig ausgeblldet sein und in seitliche Randberei- 
che auslaufen, die parallel zu ihrer Verschiebung beim 
Verandern des gegenseitigen Abstands verlaufen und 
sich bei angenaherten Retraktorblattem uberdecken. 
Dadurch ist es moglich, auch bei einem groBeren Ab- 
stand der Retraktorblatter einen Zugangskanal zu 
schaffen, der allseils von den Retraktorblattem umge- 
ben und damit geschlossen ist. 
[0023] Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform wer- 
den die Retraktorblatter an gegeneinander bewegbaren 
und dadurch den Abstand der Retraktorblatter vonein- 
anderverandemden Tragelementen gehalten. 
[0024] Diese konnen insbesondere zwei Haltearme 
sein, die schwenkbar miteinander verbunden sind und 
an ihren freien Enden jeweils ein Retraktorblatt tragen. 
[0025] Diese Tragelemente konnen ihrerseits an ei- 
ner ortsfesten Rahmenstrukturfestlegbar sein. 
[0026] Es ist vorteilhaft, wenn die Tragelemente 
durch eine Feststellvorrichtung in festem Abstand zu- 
einanderfixierbarsind. 

[0027] Die Retraktorblatter konnen an den Tragele- 
menten losbar gehalten sein, so daB es moglich ist, fur 
die spezielle Operation geeignete Retraktorblatter an 
den Tragelementen zu befestigen, beispielsweise kann 
ein Satz von unterschiedlich langen Retraktorblattem 
verwendet werden, aus dem der Chirurg beim Einset- 
zen der Vorrichtung das Retraktorblatt mit der richtigen 
Lange auswahlt. Es ist auch moglich, die Retraktorblat- 
ter an den Tragelementen auszutauschen, beispiels- 
weise beim Andern der Operationsrichtung. 
[0028] Urn diese Losbarkeit zu erreichen, kann es bei- 
spielsweise vorgesehen sein, daB zur losbaren Festle- 
gung der Retraktorblatter an den Tragelementen zu- 
sammenwirkende elastische Rastelemente vorgese- 
hen sind. 

[0029] Am Haiter konnen beliebige Instrumente ge- 
halten werden, die ein rohrschaftformiges, in den Zu- 
gangskanal eintauchendesTeil aufweisen, insbesonde- 
re kann ein solches Instrument ein Endoskop sein. 
[0030] Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter 
Ausfuhrungsformen der Erfindung dient im Zusammen- 



hang mit der Zeichnung der naheren Erlauterung. Es 
zeigen: 

Figur 1 : eine perspektivische Ansicht einer zwei Re- 
5 traktorblatter aufweisenden Vorrichtung zur 

Schaffung eines perkutanen Zugangs mit ei- 
nem in einen Halter eingesetzten Endoskop; 

Rgur2: eine perspektivische Ansicht der Vorrich- 
io tung der Figur 1 ohne Endoskop und mit von- 

einander getrennten Einzeiteilen; 

Figur 3: eine Seitenansicht der Vorrichtung der Figur 
1 ohne Endoskop; 

Figur 4: eine Schnittansicht Iftngs Linle 4-4 in Figur 3; 

Figur 5: eine Schnittansicht langs Linie5-5 in Figur3; 

so Figur 6: eine Schnittansicht langs Linie 6-6 in Figur 
3 und 

Figur 7: eine Teilansicht der Vorrichtung der Figur 3 
in Richtung des Pfeiles A. 

25 

[0031] Die in der Zeichnung dargestellte Vorrichtung 
1 zur Schaffung eines perkutanen Zugangs in einen 
Korper umfaBt zwei Haltearme 2, 3, die an einem Ende 
durch eine Lagerschraube 4 schwenkbar miteinander 

30 verbunden sind. Die Haltearme 2 und 3 sind etwa im 
Abstand von einem Driltel ihrer Lange von der Lager- 
stelle entfernt urn etwa 30° abgebogen, so daB die 
durch die Haltearme 2, 3 im Bereich der Lagerschraube 
4 aufgespannte Ebene gegenOber der Ebene, die die 

35 Haltearme 2, 3 im Bereich ihrer freien Enden 5, 6 auf- 
spannen, urn 30" geneigt ist. Im Ubergangsbereich der 
beiden Ebenen ist eine in einem Haltearm 2 f rei verdreh- 
bar und axial unverschieblich gelagerte Verstellschrau- 
be 7 angeordnet, die eine Gewindebohrung 8 in dem 

to anderen Haltearm durchsetzt und die mittels eines Grif- 
fes 9 verdreht werden kann, so daB dadurch der Off- 
nungswinkel der beiden Haltearme 2, 3 bleibend veran- 
derbar ist. 

[0032] Die Haltearme 2, 3 sind mittels einer Stange 
45 1 o an einer in der Zeichnung nur strichpunktiert ange- 
deuteten ortsfesten Rahmenstruktur 11 festgelegt und 
konnen auf diese Weise dauerhaft so positioniert wer- 
den, daB ihre freien Enden 5, 6 uberdem vorgesehenen 
Operationsbereich angeordnet werden konnen. 
50 [0033] Beidefreie Enden 5, 6 der Haltearme 2,3 wei- 
sen eine nach auBen hin offene, im Querschnitt U-f6r- 
mige Aufnahmeoffnung 12 bzw. 13 auf mit einer langs 
dergesamten Seitenwand der Aufnahmeoffnung 12, 13 
verlaufenden, mittigen vorspringenden Halterippe 14 
55 bzw. 15. 

[0034] In jedem Haltearm befindet sich eine Durch- 
gangsbohrung 16, die im Bereich der Halterippe 14, 15 
in die Aufnahmeoffnung 12,13 einmiindet, und zwar im 
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geradlinigen Teil der U-formigen Aufnahmeoffnung 12, 
13 dicht benachbart neben dem sich daran anschlie- 
Benden bogenformigen Teii der Aufnahmeoffnung 12, 

13. In dieser Durchgangsbohrung 16 ist ein aus dieser 
Aufnahmeoffnung 1 2, 1 3 hervorstehender Druckkorper 5 
17 langsverschieblich gelagert, an dem sich eine in der 
Aufnahmebohrung 12, 13 angeordnete Druckfeder 18 
befindet, die sich auf der anderen Seite an einer in die 
Aufnahmeoffnung 12, 13 eingeschraubten 
VerschluBschraube 1 9 abstiitzt. Der Druckkorper 1 7 ist 10 
somit elastisch in die Aufnahmeoffnung 12, 13 ein- 
schiebbar und wird durch die Druckfeder 1 8 aus der 
Durchgangsbohrung 16 in die Aufnahmeoffnung 12, 13 
vorgeschoben, dabei wird der Druckkorper 1 7 durch ei- 
nen Anschlag 20 daran gehindert, aus der Durchgangs- '5 
bohrung 16 vollstandig auszutreten. 

[0035] Die Aufnahmeoffnungen 12, 13 dienen der 
Aufnahme von zwel Retraktorblattern 21 , 22, die mittels 
Haltezapfen23 in diese Aufnahmeoffnungen 12, 13ein- 
setzbar sind. Diese Haltezapfen 23, die bei beiden Re- so 
traktorbiattern21 und22gleichausgebildetsind, haben 
einen Durchmesser, der der Breite der Aufnahmeoff- 
nungen 12, 13 entspricht und weisen eine Umfangsnut 
24 auf, in die beim seitlichen Einschieben der Haltezap- 
fen 23 in die Aufnahmeoffnungen 1 2, 1 3 die Haiterippen 2s 

14, 15 eintreten. Beim vollstandigen Einschieben der 
Haltezapfen 23 werden diese in den Aufnahmeoffnun- 
gen 1 2, 13 durch die Druckkorper 1 7 festgelegt, die sich 
an die AuBenwand der Haltezapfen 23 anlegen und die- 
se in die Aufnahmeoffnungen 12, 13 einschieben (Figur so 
6), UnterZusammendriicken der Druckfeder 1 8 kann je- 
doch der Haltezapfen 23 wieder aus den Aufnahmeoff- 
nungen 12, 13 herausgezogen werden, dazu benotigt 
der Operateur einen gewissen Kraftaufwand, so daB ein 
unbeabsichtigtes Austreten der Haltezapfen 23 aus den 35 
Aufnahmedffnungen 12, 13 verhindertwird. 

[0036] Die Haltezapfen 23 sind jeweils uber ein Ver- 
bindungsteil 25 mit einem parallel zu den Haltezapfen 
23 von dem Verbindungsteil 25 nach unten absiehen- 
den Ruckhalteelement 26 verbunden, welches aus ei- *o 
ner halbkreisformig gebogenen Wand besteht, die an ih- 
rem unteren Ende geringfiigig konisch zusammenlauft. 
Die beiden RQckhalteelemente 26 sind im elngesetzten 
Zustand jeweils zum gegenQberliegenden Ruckhalte- 
element 26 often und bilden gemeinsam mit diesem ei- « 
nen Zugangskanal 27 aus. Beide RQckhalteelemente 
26 enden in Randbereichen 28 bzw. 29, die parallel zu- 
einander veriaufen und auBerdem parallel zur Verschie- 
berichtung der Aufnahmeoffnungen 12, 13 beim Off nen 
und SchiieBen der Haltearme 2, 3 durch Verdrehen der so 
Lagerschraube 4. Die Randbereiche 28 und 29 fiber- 
decken sich dabei , so daB bei der Vergrofierung des Ab- 
standes der beiden Ruckhalteelemente 26 der von ih- 
nen eingeschlossene Zugangskanal 27 uber einen gro- 
Beren Bereich allseits geschlossen bleibt (Figuren 4 bis ss 
6). 

[0037] Jeder der beiden Haltezapfen 23 tragt an sei- 
nem dem Verbindungsteil 25 gegenQberliegenden obe- 



ren Ende eine im wesentlichen halbkreisfdrmige Fun- 
rung 30, 31 , die ein horizontales, flanschartiges Basis- 
teil 32 und ein senkrecht nach oben abstehendes. lei- 
stenformiges Fuhrungsteil 33 umfaBt. Dabei sind die 
Fuhrungen 30 und 31 so ausgebildet, daB bei maximal 
angenaherten Retraktorblattern 21 und 22 die Fuh- 
rungsteile 33 einen im wesentlichen geschlossenen 
Ring ausbilden, welcher den Zugangskanal 27 Im Ab- 
stand umgibt. 

[0038] Die Fuhrungsteile 33 veriaufen konzentrisch 
zu den Ruckhaiteelementen 26, weisen einen groBeren 
Radius auf und sind ebenso wie die Ruckhalteelemente 
26 zueinander hin geoffnet. 

[0039] Ein Halter 34 weist ein Unterteil 35 mit einer 
nach unten hin offenen Fuhrungsnut36auf, die entspre- 
chend dem Fuhrungsteil 33 ausgebildet ist und die das 
Fuhrungsteil 33 in sich aufnimmt, wenn der Halter 34 
mit dem Unterteil 35 von oben her auf das FQhrungsteil 
33 eines Retraktorblattes 21 , 22 aufgesetzt wird. Ein in 
dieser Weise aufgesetztes Unterteil 35 kann langs des 
Fuhrungsteiles 33 verschoben werden, und es sind ge- 
eignete Mittel vorgesehen, urn den Halter 34 in ver- 
schiedenen Positionen langs des Fuhrungsteils 33 fest- 
zuiegen. 

[0040] Dazu sind im Unterteil 35 in Durchgangsboh- 
rungen 37 und 38, die radial von auBen her in die FQh- 
rungsnut 36 einmunden, Druckstucke 39 in Langsrich- 
tung verschiebbar gelagert, die von einer in der Durch- 
gangsbohrung 37, 38 angeordneten Druckfeder 40 in 
Richtung auf die Fuhrungsnut 36 verschoben werden. 
Die Druckfeder 40 stutzt sich jeweils an einer 
VerschluBschraube 41 ab, die in die Durchgangsboh- 
rungen 37, 38 eingeschraubt ist, und die Druckstucke 
39 tauchen unter der Wirkung der Druckfeder 40 In je- 
weils eine von mehreren Vertiefungen 42 auf der Au- 
Benseite des leistenformigen Fuhrungsteiles 33 ein, die 
in Umfangsrichtung verteiltsind. Dadurch ergibtsich ei- 
ne elastische Rasterung bei der Verschiebung des Un- 
terteiles 35 auf dem Fuhrungsteil 33, bei Aufbringung 
einer bestimmten Verschiebekraft kann der Halter 34 
gerastert langs des Fuhrungsteiles 33 verschoben wer- 
den , wird aber bei einer erreichten Endposition in dieser 
gehalten. 

[0041] Eine dauerhafte Fixierung kann erfolgen durch 
eine Schraubspindel 43, die zwischen den beiden 
Durchgangsbohrungen 37 und 38 in radialer Richtung 
in das Unterteil 35 eingeschraubt ist und mit ihrem f reien 
Ende 44 in eine Vertiefung 42 des Fuhrungsteils 33 ein- 
tauchen kann. Die Schraubspindel 43 ist mittels eines 
Griffes 45 verdrehbar und kann den Halter 34 in einer 
bestimmten Position lings des Fuhrungsteils 33 dauer- 
haftfestlegen. 

[0042] Bei geloster Schraubspindel 43 laBt sich das 
Unterteil 35 langs des Fuhrungsteils 33 gerastert ver- 
schieben und kann bei angenaherten Retraktorblattern 
21, 22 auch auf das Fuhrungsteil 33 des benachbarten 
Retraktorblattes geschoben werden, wenn die Fuh- 
rungsteile 33 genau ringformig zueinander angeordnet 
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sind, Im ubrigen ist es auch moglich, das Unterteil 35 
nach Losen der Schraubspindel 43 nach oben abzuzie- 
hen und von oben her auf das andere Fuhrungsteil 33 
aufzusteoken. 

[0043] Am Unterteil 35 des Halters 34 ist auf einer ra- 
dial zum Fuhrungsteil 33 angeordneten Fuhrung 46 eine 
Halterung47sGhiittenartigverschieblich gelagert, deren 
Verschiebebewegung ebenfalls gerastert erfolgt, und 
zwardurch ein eiastisches Rastelement, welches in ei- 
ne Ausnehmung des Unterteils 35 eintritt. Diese Raste- 
rung kann in gleicher Weise erreicht werden, wie im Fal- 
le der Verschiebung des Unterteils 35 langs des Fuh- 
rungsteils 33, also mittels eines Druckstiickes, das mit 
einer Druckfeder gegen eine Vertiefung des Unterteils 
gespannt wird, dies ist In Figur 7 durch das Bezugszei- 
chen 48 schematisch angedeutet. 
[0044] Die Halterung 47 welst eine Aufnahmehulse 
49 auf, deren Langsachse parallel zur Langsachse des 
Zugangskanals 27 verlauft und die als Auf nahme fur ei- 
nen Rohrschaft 50 eines chirurgischen Instruments 51 
dient, im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel der Figur 1 
eines Endoskops. In einem querzur Langsrichtung der 
Aufnahmehulse 49 angeordneten und die Aufnahme- 
hulse 49 durchsetzenden Schlitz 52 der Halterung 47 
ist ein hulsenformiges Spannelement 53 parallel zur 
Verschieberichtung der Halterung 47 auf dem Unterteil 
35 verschieblich gelagert, in dieses Spannelement 53 
ist eine Spannschraube 54 parallel zu dieser Verschie- 
berichtung eingeschraubt, die uber ein Griffteil 55 ver- 
dreht werden kann. Die Spannschraube 54 ist in einer 
Bohrung 56 der Halterung 47 drehbar und durch einen 
Stift 37 axial unverschiebbar gelagert, so daB bei einer 
Verdrehung der Spannschraube 54 das Spannelement 
53 parallel zur Verschieberichtung der Halterung 47 in 
derselben verschoben werden kann. 
[0045] Das Spannelement 53 weist eine Durchbre- 
chung 58 auf in Form eines Langloches, dessen Langs- 
achse parallel zur Verschieberichtung des Spannele- 
mentes 53 verlauft und dessen Breite dem Innendurch- 
messer der Aufnahmehulse 49 entspricht. Diese Durch- 
brechung 58 uberdeckt den Innenraum der Aufnahrne- 
hulse 49, so daB ein durch die Aufnahmehulse 49 ge- 
schobener Rohrschaft 50 die Durchbrechung 58 des 
Spannelementes 53 durchsetzt. Verschiebt man das 
Spannelement 53 mittels der Spannschraube 54, so 
spannt dadurch das Spannelement 53 den Rohrschaft 
gegen die Wand der Aufnahmehulse 49 und legt da- 
durch den Rohrschaft in der Aufnahmehulse 49 gegen 
Drehung und axiale Verschiebung fest. Diese Klemm- 
verbindung ist durch Losen der Spannschraube 54 je- 
derzeit losbar. 

[0046] Bei der Benutzung der beschriebenen Vorrich- 
tung wird diese normalerweise zunachst ohne den Hal- 
ter 34 und ohne Instrument 51 verwendet. Ein Korper- 
zugang wird beispielsweise uber einen in den Korper 
eingefuhrten Draht und uber eine oder mehrere konzen- 
trisch dariiber geschobene Hulsen eroffnet, und uber ei- 
ne solche Hulse werden die beiden Ruckhalteelemente 



56 in das Innere des Korpers eingeschoben, sie bilden 
dabei ein uber das in den Korper eingebrachte Rohr ge- 
schobenes Rohr aus und verdrangen das Korpergewe- 
be seitlieh. Nach Entfernung des zuerst eingesetzten 

5 Drahtes und der zuerst eingesetzten Rohre definieren 
die beiden Ruckhalteelemente 26 somit einen rohrfor- 
migen Zugang in das Innere des Korpers, dessen GroBe 
durch Verschwenken der Haltearme vergrdBert werden 
kann, dazu genQgt es, die Verstellschraube 7 zu betati- 

10 gen. Der Zugangskanal 27 geht dabei bei der Vergro- 
Berung von einem kreisformigen Querschnitt in einen 
im wesentlichen ovalen Querschnitt uber. 
[0047] Nach diesem Einsetzen der Vorrichtung und 
der gewunschten Wahl des Querschnittes des Zu- 

15 gangskanals 27 wird der Halter 34 auf eine der FCihrun- 
gen 30 oder 31 yon oben her aufgesetzt und durch Ver- 
schiebung langs der FQhrungsteile 33 in die gewiinsch- 
te Winkellage verschwenkt. Das gewiinschte Instru- 
ment 51 wird dann mit dem Rohrschaft 50 durch die Auf- 

2" nahmehulse 49 eingeschoben, bis die gewiinschte Ein- 
schubtiefe erreicht ist. Diese Position kann mittels der 
Spannschraube 54 festgelegt werden, falls die Position 
des Rohrschaftes 50 im Querschnitt des Zugangska- 
nals 27 noch geandert werden soli, ist dies durch Ver- 

25 schiebung des Halters 34 langs des FQhrungsteiles 33 
und durch Verschiebung der Halterung 47 relativ zum 
Unterteil 35 moglich. Bei Erreichen der gewunschten 
Endposition wird die Schraubspindel 53 festgezogen, 
so daB eine weitere Verschiebung langs des Fuhrungs- 

30 teils 33 nichtmehr moglich ist. 

[0048] Auf diese Weise kann der Rohrschaft 50 an je- 
der beiiebigen Stelle des Querschnitts des Zugangska- 
nals 27 positioniert werden, und es ist auch in einfach- 
ster Welse moglich, diese Position den jeweiligen Wun- 

35 schen anzupassen und zu verandern . 

[0049] Eine Zerlegung des Instrumentes ist in ein- 
fachster Weise moglich, es genugt dazu, die Spann- 
schraube 54 und die Schraubspindel 43 zu losen, dann 
lassen sich dieTeile in der in Figur 2 deutlich sichtbaren 

to Weise voneinander trennen und getrennt reinigen. Ins- 
besondere isl es auch moglich, ganze Retraktorblatter 
auszutauschen, wenn dies gewiinscht wird. 
[0050] Der Querschnitt des Zugangskanals 27 kann 
wahrend der gesamten Operation jederzeit durch Ver- 

■*5 drehen der Verstellschraube 27 geandert werden, dies 
ist auch moglich, wenn ein Instrument 51 in den Zu- 
gangskanal 27 eingesetzt Ist. 
[0051] Durch die variable Verschiebbarkeit des Hal- 
ters 34 ist insbesondere sichergestellt, daB der Rohr- 

so schaft 50 innerhalb des Zugangskanals 27 immer an ei- 
ner Stelle angeordnet werden kann, die einen weiteren 
Zugang durch den Zugangskanal 27 zur Operationsstel- 
le ermoglicht und diesen Zugang nicht behindert. Der 
Durchmesserdes Rohrschaftes 50 kann beispielsweise 

55 in derGroBenordnungvon 7 mm liegen, der Durchmes- 
ser der Ruckhalteelemente 26 dagegen in der GroBen- 
ordnung von 1 5 mm, so daB die Querschnlttsflache des 
Rohrschaftes 50 erheblich kleiner ist als die Quer- 
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schnittsflache des Zugangskanals 27. 



Patentanspriiche 

1 . Vorrichtung (1 ) zur Schaffung eines perkutanen Zu- 
gangs in einen Korper mit zwel gemeinsam einen 
Zugatigskanal (27) bildenden, jeweils ein proxima- 
les und ein distalss Ende aufweisenden Retraktor- 
biattern (21 , 22), deren Abstand voneinander unter 
Veranderung des Querschnitts des Zugangskanals 
(27) veranderbar ist, dadurch gekennzeichnet 
daB zumindest an einem Retraktorblatt (21 , 22) an 
dessen proximalem Ende eine Fuhrung (30, 31 ) an- 
geordnet ist, auf der ein Halter (34) fur ein einen 
Rohrschaft (50) aufweisendes Instrument (51) der- 
ail in einer quer zum Zugangskanal (27) angeord- 
neten Ebene verschiebbar gelagert ist, daB ein am 
Halter (34) gehaltenes Instrument (51) mit seinem 
Rohrschaft (50) an verschiedener Stelle des Quer- 
schnitts des Zugangskanals (27) in diesen ein- 
taucht. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS beide Retraktorblatter (21, 22) je- 
weils eine derartige Fuhrung (30, 31 ) fur einen Hal- 
ter (34) aufweisen. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fuhrungen (30, 31) parallel 
zur Kontur der Retraktorblatter (26) verlaufen. 

4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 Oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Fuhrungen (30, 
31 ) der beiden Retraktorblatter (21 , 22) bei maximal 
angenaherten Retraktorbiattern (21, 22) den Zu- 
gangskanal (27) ringfdrmig umgeben. 

5. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Fuh- 
rung bzw. die Fuhrungen (30, 31) kreisbogenformig 
verlaufen. 

6. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Fuh- 
rung bzw. die Fuhrungen (30, 31) als in proximaler 
Richtung von den Retraktorbiattern (21 , 22) abste- 
hende Leisten (33) ausgebildet sind. 

7. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB derHalter 
(34) eine Fixiereinrichtung (43, 44, 45) aufweist, 
mittels der er relativ zu der Fuhrung (33) losbar fi- 
xierbar ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Fixiereinrichtung (43, 44, 45) ei- 
ne Klemmeinrichtung ist. 



9. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Fuh- 
rung (33) und der Halter (34) zusammenwirkende 
Rastelemente (39, 42) tragen, durch die der Halter 

5 (34) gerastert langs der Fuhrung (33) verschiebbar 
ist. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Rastelemente Vertiefungen (42) 

10 und elastisch in diese eingreifende VorsprQnge (39) 
sind. 

11. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Halter 

's (34) eine Halterung (47) fur das Instrument (51) 
tragt, die relativ zum Halter (34) in Richtung auf den 
Mittelpunkt des Zugangskanals (27) verschiebbar 
ist. 

so 12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Halterung (47) an einem Schlit- 
ten angeordnet ist, der an einer Fuhrung (46) des 
Halters (34) verschiebbar gelagert ist. 

25 13. Vorrichtung nach Anspruch 11 oder 12, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Halterung (47) relativ 
zum Halter (34) In verschiedenen Positionen losbar 
fixierbar ist. 

so 14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB Halter (34) und Halterung (47) durch 
elastisch zusammenwirkende Rastelemente (48) 
gerastert gegeneinander verschiebbar sind. 

35 15. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB am Halter 
(34) eine Spannvorrichtung (49, 53) zur losbaren Fi- 
xierung des Instruments (51) am Halter (34) ange- 
ordnet ist. 

40 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Spannvorrichtung zwei neben- 
einanderden Rohrschaft (50) des Instruments (51) 
umgebende Halteglieder (49, 53) aufweist, die In ei- 

6 ner quer zur Langsachse des Rohrschaftes (50) 
verlaufenden Ebene gegeneinander verschiebbar 
sind. 

17. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
50 spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Re- 
traktorblatter (26) im Querschnitt bogenfSrmlg aus- 
gebildet sind und in seitliche Randberelche (28, 29) 
auslaufen, die parallel zu ihrer Verschiebung beim 
Verandern des gegenseitigen Abstandes verlaufen 

55 und sich bei angenaherten Retraktorbiattern (21 , 
22) uberdecken. 

18. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 



6 



spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Re- 
traktorblatter (21 , 22) an gegeneinander bewegba- 
ren und dadurch den Abstand der Retraktorblatter 
(21 , 22) voneinander verandernden Tragelementen 
(2, 3) gehalten sind. 

19. Vorrlchtung nach Anspruch 18, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Tragelemente zwei Haltearme 
(2, 3) sind, die schwenkbar miteinander verbunden 
sind und an ihren freien Enden (5, 6) jeweils ein Re- 
traktorblatt (21 bzw. 22) tragen. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 8 Oder 1 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Tragelemente 
(2, 3) an einer ortsfesten Rahmenstruktur (1 1 ) fest- 
legbar sind, 

21. Vorrichtung nach einem der Anspruche 18 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Tragelemente 
(2, 3) durch eine Feststellvorrichtung (7, 8, 9) in fe- 
stem Abstand zueinander fixierbar sind. 

22. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 18 bis 21, 
dadurch gekennzeichnet daB die Retraktorblatter 
(21 , 22) an den Tragelementen (2, 3) losbar gehal- 
ten sind. 

23. Vorrichtung nach Anspruch 22, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zur (osbaren Festlegung der Retrak- 
torblatter (21 , 22) an den Tragelementen (2, 3) zu- 
sammenwirkende elastische Rastelemente (23, 1 7) 
vorgesehen sind. 

24. Vorrichtung nach einem der voranstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB das im 
Halter (34) gehaltene instrument (51 ) ein Endoskop 
ist. 
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(54) Surgical Retractor 

(57) In regards to a device (1 ) for the creation of a percutaneous entry into a body that has two 
retractor blades (21, 22), together building an entry channel (27) and each possessing a proximal and 
distal end whose spacing is adjustable by shifting the cross section of the entry channel (27), it is 
proposed, in order to make possible the fixing of an instrument (5 1 ), especially an endoscope, at any 
position in the cross section of the entry channel (27), that at least one retractor blade (21, 22) be 
designed with a guide (30, 31) located on its proximal end, on which is mounted a moveable support 
(34) for a tubular shaft (50) possessing instrument (51), as such, at a level located diagonal to the entry 
channel (27), so that an instrument (51) clamped onto the support (34) submerges with its tubular shaft 
(50) into various positions in the cross section of the entry channel (27). 

Fig. 1 {diagram} 
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[0001] The patent pertains to a device for the creation of a percutaneous entry into a body that has two 
retractor blades, together building an entry channel (27) and each possessing a proximal and distal end 
whose spacing is adjustable by shifting the cross section of the entry channel. 

[0002J For the creation of a percutaneous entry, as necessary for a lumbar diskectomy, for example, it is 
established that in order to implant tubular cannulae into the body and to place additional instruments 
onto them using a positioner disc or positioner sleeve, that a tubular shaft-shaped component of this 
instrument submerges into the border area of the cross section of the entry channel (DE 198 25 763 A l; 
WO 97/34 537). It is thus possible to place the tubular shaft of the submerging instrument, the tubular 
shaft of an endoscope, for example, along the border of the entry channel in various positions, whereby, 
along with the tubular shaft, a component of the cross section of the entry channel remains free for the 
introduction of additional instruments. Such a construction, however, requires a shaft-shaped design of 
the entry channel, because only then can a positioner disc or positioner sleeve be mounted, twistable, 
onto the entry channel . 

[0003] On the other hand, it is also established, for the creation of a percutaneous entry, to utilize two 
retractor blades, together building an entry channel, whose adjustable spacing is such that the cross 
section of the entry channel is also adjustable. The mounting of additional instruments using a positi oner 
disc or positioner sleeve is not possible with these retractor blades that move against each other. 

[0004] It is the purpose of the invention to design a generic device for the creation of a percutaneous 
entry such that the tubular shaft of an instrument can be placed onto various positions of the entry 
channel, even with retractor blades that move against each other. 

[0005] This purpose will, for a device used according to the invention as described in the introduction, 
be solved in such a way that at least one retractor blade be designed with a guide located on its proximal 
end, on which is mounted a moveable support for a tubular shaft possessing instrument, the sort in a 
level diagonal to the entry channel, so that an instrument clamped onto the support submerges with its 
tubular shaft into various positions in the cross section of the entry channel. 

[0006] A guide is thus located on a retractor blade, which enables movement of the support on a level 
that runs diagonal to the longitudinal direction of the entry channel, thereby enabling the movement of 
the tubular shaft submerged in the entry channel. 

[0007] It is especially advantageous if both retractor blades respectively possess a guide of this sort for a 
support. 

[0008] It is beneficial if the guides run parallel to the contour of the retractor blades. It is then possible 
to move the tubular shaft along the retractor blades via the movement of the support along the guides, 
straight along the wall of the retractor blade, for example. 

[0009] In a preferred embodiment, it is intended that the guides of both retractor blades circularly 
surround the entry channel when the retractor blades maximally converge. It is thereby possible to place 
the mounting onto both guides in each position along the retractor blade; otherwise, for retractor blades 
converging on each other, the mounting can be shifted from the guide of one retractor blade to the guide 
of the other retractor blade. 
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[00101 In particular, the guide(s) ain(s) run in a circular arc. 

[0011] The guide(s) run(s) can be designed, for example, as strips distant in proximal direction from the 
retractor blades. 

[0012] It is beneficial if the support possesses a fixing device by means of which it is detachably fixed 
relative to the guide. 

[0013] In particular, the fixing device may be a clamping unit. 

[0014] It is furthermore advantageous if the guide and the support carry detent elements, through which 
the support is moveable incrementally along the guide. The surgeon has thus the possibility of 
incrementally moving the support along the guide and temporarily establishing the position using the 
screening; final fixing occurs by means of the fixing device, a clamping unit, for example. 

[0015] The detent elements can be indents and elastic protrusions encroaching in them. 

[0016] In a preferred embodiment, it is intended for the support to carry a mounting for the instrument, 
moveable relative to the support in the direction of the center of the entry channel. Thereby, the position 
of the tubular shaft within the entry cross secti on can be additionally changed in relation to the center of 
the entry channel; overall, this design allows the tubular shaft to be positioned at any position in the 
entry channel. 

[0017] The mounting can be located on a slide, for example, that is mounted on the guide of the support, 
able to move. 

[0018] It is also beneficial here if the mounting is detachably fixed in different positions relative to the 
support. 

[0019] Support and mounting can be moveable against each other incrementally using elastic detent 
elements. 

[0020] A clamping device, for the detachable fixation of the instrument, can be located on the support, 
so that the angularity of the instrument and/or the submersion depth of the instrument can be fixed 
relative to the support. 

[0021] Thi s cl amping device possesses two parallel hold elements enclosing the tubular sh aft of the 
instrument that are moveable against each other in a level running diagonal to the axis of the tubular 
shaft. The tubul ar shaft will thus be, in each case, pressed against one of the hold elements and held in 
force fit between them by shifting these hold elements. 

[0022] The retractor blades can be designed so that they arch in the cross section and run out in the 
lateral border areas that run parallel to their movement with the changing of the opposite distance and 
cover themselves when the retractor blades approach. It is thus possible to achieve an entry channel that 
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is enclosed on all sides by the retractor blades and is therewith closed, even with the retractor blades at a 
greater distance. 

[0023] In a preferred embodiment, the retractor blades are clamped to bearing elements that are 
moveable against each other and thus change the distance of the retractor blades from each other. 

[0024] In particular, these could be two retaining arms that are pivotally connected with each other and 
carry a retractor blade on their respective free ends. 

[0025] These bearing elements can, on their part, be fixed to a stationary frame structure. 

[0026] It is advantageous if the bearing elements are fixable to each other in fixed distance using a 
locking device. 

[0027] The retractor blades can be detachably clamped to the bearing elements making it possible to 
attach retractor blades suitable for special operations to the bearing elements; for example, a set of 
retractor blades with different lengths can be utilized, the surgeon choosing a retractor blade with the 
correct length when inserting the device. It is also possible to change the retractor blades on the bearing 
elements, for example, when altering the course of the operation. 

[0028] In order to achieve this detachability, it is intended, for example, that elastic detent elements be 
designated for the detachable fixing of the retractor blades to the bearing elements. 

[0029] Any instruments that possess a tubular shaft-shaped component that submerges into the entry 
channel can be clamped to the support; such an instrument can be an endoscope in particular. 

[0030] The following description of the preferred embodiment of the invention serves in connection 
with the diagrams corresponding to the detailed explanation. They show: 

Figure 1 : a perspective view of a device possessing two retractor blades for the creation of a 
percutaneous entry with an endoscope inserted in a support; 

Figure 2: a perspective view of the device from figure 1 without endoscope and with individual 
components separate from each other; 

Figure 3 : a side view of the device from figure 1 , without endoscope; 

Figure 4: a sectional view along line 4-4 in figure 3; 

Figure 5: a sectional view along line 5-5 in figure 3; 

Figure 6: a sectional view along line 6-6 in figure 3 and 

Figure 7: a partial view of the device from figure 3 in the direction of bolt A. 
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[0031] The device portrayed in diagram ] for the creation of a percutaneous entry into a body comprises 
two retaining arms 2,3 that are pivotally connected with each other using a bearing screw 4. The 
retaining arms 2 and 3 are at a distance of about one third of their length from the bearing position and 

bent off at 30«— — — — ... 

screw 4, i s inclined at 30"* ~ •• •« — — — •••••••• • . . 

ends 5,6. In the transition area of both levels is located an adjusting screw 7 in a retaining arm 2, freely 
twistable and mounted axial and non-displaceable, that achieves a threaded hole 8 in the other retaining 
arm and that can be twisted using a grip 9, so that the opening angle of both retaining arms 2, 3 is 
thereby consistently adjustable. 

[0032] The retaining arms 2, 3 are mounted using a post 10 on a stationary frame structure 1 1 as 
indicated in the diagram and can be permanently positioned in this manner, so that their free ends 5, 6 
can be placed over the intended operation area. 

[0033] Both free ends 5, 6 of the retaining arms 2, 3 possess an outwardl y open, U-shaped receiving 
opening 12 and 13 in the cross section, with a centric, projecting retaining ribs 14 and 15 running the 
entire length of the side wall of receiving opening 12, 13. 

[0034] In each support is located a through boring 16 that is discharged into the receiving opening 12, 
13 in the area of the retaining ribs 14, 15, namely in the straight4ined component of the U-shaped 
receiving opening 12, 13 closely neighboring the arched component of the receiving opening 12, 13 
attached to it. In this through boring 16, prominent pressure hulls 17 from this receiving opening 12, 13 
are displaceably mounted, on which is found a compression spring 18 located in the receiving opening 
12, 13 that is braced on the other side on a locking screw 1 9 that is screwed into the receiving opening 
12, 13. The pressure hulls 17 are consequently elastically extendable into the receiving opening 12, 13 
and are fed forward through the compression spring 18 out of the through boring 16 into the receiving 
opening 12, 13, and in doing so, the pressure hulls 17 are deterred using a stopper 20, in order to 
completely leave the through boring 16. 

[0035] The receiving opening 12, 13 serves the purpose of receiving two retractor blades 21, 22 that are 
insertable using retaining pins 23 in the receiving opening 12, 13. These retaining pins 23, which are 
equally designed for retractor blades 21 and 22, have a diameter that corresponds to the width of the 
receiving opening 12, 13 and possess a circular groove into which the retaining ribs 14, 15 are set with 
the lateral introduction of the retaining pins 23 into the receiving opening 12, 13. With the complete 
introduction of the retaining pins 23, they will be mounted into the receiving opening 12, 13 by means of 
the pressure hulls 17, which are attached onto the outer wall of the retaining pins 23, inserti ng them into 
recei ving opening 12, 13 (figure 6). By compressing the compression spring 18, the retaining pins 23 
can be extracted back out of the receiving opening 12, 13; for this, the surgeon will need a certain 
amount of effort in order to hinder an unintentional escape of die retaining pins 23 from the receiving 
opening 12, 13. 

[0036] The retaining pins 23 are, in each case, connected over a connection component 25 with a 
downward and distant retaining element 26 parallel to the retaining pins 23 and distant from below from 
the retaining element 26, which consists of a semi-circularly curved wall that converges slightly conical 
on its lower end. Both retaining elements 26, when in an inserted condition, are open in each case to the 
opposite retaining element 26 and together with it build an entry channel 27. Both retaining elements 26 



N0001890 



end in border areas 28 and 29 which run parallel to each other and otherwise parallel to the direction of 
movement of the receiving opening 12, 13 when opening and closing of the retaining arms 2, 3 via 
twisting of the bearing screw 4. In doing so, the border areas 28 and 29 overlap each other, so that when 
there is an increase in the distance between the retaining elements 26, the entry channel 27, enclosed by 
these elements 26 remains closed on all sides over a greater area (figures 4 through 6). 

[0037] Each retaining pin 23 carries a considerably semi-circular guide 30, 3 1 on its upper end opposite 
of the connection component 25 that contains a horizontal , flange-like base component 32 and a 
perpendicularly upward protruding, strip-shaped guide component 33. The guides 30, 3 1 are thus so 
designed that maximally converging retractor blades 21 and 22 form the guide components 33 into an 
essentially closed ring that surrounds the entry channel 27 at a distance. 

[0038] The guide components 33 run concentric to the retaining elements 26, possess a large radius, and 
are, like the retaining elements 26, opened to each other. 

[0039] A support 34 possesses a base component 35 with a downward projecting, open guide slot 36, 
which is designed corresponding to the guide component 33 and which assimilates the guide component 
33 if the support 34 is attached with the base component 35 from above onto the guide component 33 of 
the retractor blades 21, 22. A base component 35 assimilated in this manner can be moved along the 
guide component 33; a suitable instrument is intended in order to fix the support 34 in various positions 
along the guide component 33. 

[0040] In addition, compression pieces 39, pushed into the direction of the guide slot 36 by a 
compression spring 40, are mounted lengthwise and moveable in the base component 35 in through 
borings 37 and 38, which discharge radially into the guide slot 36 from without. In each case, the 
compression spring 40 rests on a locking screw 41, which is screwed into the through borings 37, 38, 
and the compressi on pieces 39 submerge under the force of the compression spring 40, in each case, into 
one of many indents 42 distributed in circumferential direction on the outer side of the strip-shaped 
guide component 33. Thereby, an elastic screening results from the movement of the base component 35 
on the guide component 33; with the application of a specific amount of force, the support 34 can be 
incrementally moved along the guide component 33, but is held in place when the end position is 
reached. 

[0041] A permanent fixing can occur using a screw rod 43, which is screwed into the base component 
35 in radial direction between both through borings 37, 38 and which can submerge into an indent 42 of 
the guide component 33 with its free end 44. The screw rod 43 is twistable using a grip 45and can 
permanently fix the support 34 in a particular position along the guide component 33. 

[0042] When the screw rod 43 is detached, the base component 35 can be moved incrementally along 
the guide component 33 and, when the retractor blades 21, 22 are converged, can also be pushed onto 
the guide component 33 of the neighboring retractor blade if the guide components 33 are mounted 
exactly circularly to each other. Incidentally, it is also possible to pull the base component 35 upwards 
and off after detaching the screw rod 43 and attach onto the other guide component 33. 

[0043] On the base component 35 of the support 34, on a guide 46 radial ly mounted to the guide 
component 33, a mounting is mounted slide-like whose movement also occurs incrementally, namely 
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using an elastic detent element that enters into a recess of the base component 35. This screening can be 
achieved in a similar manner, such as in the case of the movement of the base component 35 along the 
guide component 33, thus using a compression piece that is made taut with a compression spring against 
an indent of the base component 35 - this is depicted in figure 7, reference number 48. 

[0044] The mounting 47 possesses a receiving sleeve 49 whose longitudinal axis runs parallel to the 
longitudinal axis of the entry channel 27 and which serves to receive the tubular shaft 50 of a surgical 
instrument 51 an endoscope, as demonstrated in the embodiment example in figure 1. In the receiving 
sleeve 49 implementing slot 52 of the mounting 47, located diagonal to the longitudinal direction of the 
receiving sleeve 49, a sleeve-shaped tensioning element 53 is mounted parallel to the direction of 
movement of the mounting 47 on the base component 35; a tensioning screw 54 is screwed into this 
tensioning element 53 parallel to the direction of movement that can be twisted using a grip piece 55. 
The tensi oning screw 54 is turnable in a boring 56 of the mounting 47 and mounted axially unmovable 
using a pin 37 so that the tensioning element 53 can be moved parallel to the direction of movement of 
the mounting 47 by twisting the tensioning screw 54. 

[0045] The tensioning element 53 possesses a through hole 58 in the form of an elongated slot whose 
longitudinal ads runs parallel to the direction of movement of the tensioning element 53 and whose 
width corresponds to the inner diameter of the receiving sleeve 49. This through hole 58 covers the 
internal space of the receiving sleeve 49, so that a tubular shaft 50 pushed through the receiving sleeve 
49 penetrates the through hole 58 of the tensioning element 53. The tensioning element 53 is moved 
using the tensioning screw 54; as a result, the tensioning element 53 tightens the tubular shaft against the 
wall of the receiving sleeve 49 and thereby fixes the tubular shaft in the receiving sleeve 49 against 
turning and axial movement. This clamp connection is detachable at any time by detaching the 
tensioning screw 54. 

[0046] The described device is usually initially utilized without the support 34 and instrument 51. An 
entry into the body is opened via, for example, a wire implanted into the body with one or more 
concentric sleeves slid over it; when using such sleeves, both retaining elements 56 are inserted into the 
inside of the body. In doing so, they develop a tube via the tube inserted into the body and push the body 
tissues aside. According to the removal of the first inserted wire and the first inserted tube, both 
retaining elements 26 are defined so a tube-shaped entry into the inside of the body, whose size can be 
enlarged via the deviation of the retaining arms, satisfies the application of the adjusting screw 7. In 
making such an enlargement, the entry channel 27changes from a circular cross section into a 
considerably oval-shaped cross section. 

[0047] After thi s insertion of the device and implementation of the favored option for the cross section 
of the entry channel 27, the support 34 is attached to one of the guides 30 or 3 1 from above and pivoted 
into the favored angular position by moving it along the guide component 33. The favored instrument 51 
is inserted with the tubular shaft 50 through the receiving sleeve 49 until the favored insertion depth is 
achieved. Thi s position can be fixed using the tensioning screw 54; in the case that the position of the 
tubular shaft 50 in the cross section of the entry channel 27 should still need to be adjusted it is possible 
to do this by moving the support 34 along the guiding component 33 and by moving the mounting 47 
relative to the base component 35. Upon achieving the favored end position, the screw rod 53 is 
tightened so that further movement along the guide component 33 is no longer possible. 
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[0048] In this way, the tubular shaft 50 can be positioned at any position in the cross secti on of the entry 
channel 27; it is also, in the easiest way, possible to adjust and change the position as favored. 

[0049] Disassembly of the instrument occurs in the easiest way possible, only needing to detach the 
tensioning screw 54 and the screw rod 43; the components then come apart in the manner clearly 
depicted in figure 2 and are cleaned separately. In particular, it is also possible to replace entire retractor 
blades if desired. 

[0050] The cross section of the entry channel 27 can be adjusted at any time during the entire operation 
by twisting the adjusting screw 27; this is also possible if an instrument 5 1 is inserted into the entry 
channel 27. 

[0051] Due to the variable ability of the support 34 to move, it is particularly assured that the tubular 
shaft 50 can always be placed at any position within the entry channel to enable further access to 
surgical sites through the entry channel 27 and it does not obstruct this entry. The diameter of the tubular 
shaft 50, for example, is in the range of 7 mm; the diameter of the retaining elements 26 on the other 
hand, is in the range of 15mm, so that the cross sectional area of the tubular shaft 50 is substantially 
smaller than the cross sectional area of the entry channel 27. 
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Patent Claims 

1. Device (1) for the creation of a percutaneous entry into a body that has two retractor blades (21, 22), 
together building an entry channel (27) and each possessing a proximal and distal end whose spacing 
is adjustable by shifting the cross section of the entry ch annel (27), characterized in that at least 
one retractor blade (21, 22) be designed with a guide (30, 31) located on its proximal end, on which 
is mounted a moveable support (34) for a tubular shaft (50) possessing instrument (51), as such, at a 
level located di agonal to the entry channel (27), so that an instrument (51) clamped onto the support 
(34) submerges with its tubular shaft (50) into various positions in the cross section of the entry 
channel (27). 

2. Device according to claim 1 characterized in that both retractor blades (2 1 , 22) respectively 
possess a guide (30, 31) of this sort for a support (34). 

3. Device according to claim 1 or 2 characterized in that the guides (30, 3 1 ) run parallel to the 
contour of the retractor blades (26). 

4. Device according to claim 2 or 3 characterized in that the guides (30, 3 1) of both retractor blades 
(21, 22) circularly surround the entry channel (27) when the retractor blades (21, 22) maximally 
converge. 

5. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the guide(s) (30, 3 1) run(s) 
in a circular arc. 

6. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the guide(s) (30, 31) can be 
designed as strips (33) distant in proximal direction from the retractor blades (21, 22). 

7. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the support (34) possesses a 
fixing device (43, 44, 45) by means of which it is detachably fixed relative to the guide (33). 

8. Device according to claim 7 characterized in that the fixing device (43, 44, 45) is a clamping unit. 

9. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the guide (33) and the 
support (34) carry detent elements (39, 42), through which the support (34) is moveable 
incrementally along the guide (33). 

10. Device according to claim 9 characterized in that the detent elements are indents (42) and elastic 
protrusions (39) encroaching in them. 

11. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the support (34) to carry a 
mounting (47) for the instrument (51), moveable relative to the support (34) in the direction of the 
center of the entry channel (27). 

12. Device according to claim 1 1 characterized in that the mounting (47) is located on a slide, for 
example, that is mounted on a guide (46) of the support (34), able to move. 
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13. Device according to claim 1 1 or 12 characterized in that the mounting (47) is detachably fixed in 
different positions relative to the support (34). 

14. Device according to claim 13 characterized in that the support (34) and mounting (47) can be 
moveable against each other incrementally using elastic detent elements (48). 

15. Device according to one of the mentioned claims characterized in that on the support (34), a 
clamping device (49, 53) for the detachable fixation of the instrument (51) can be located on the 
support (34). 

16. Device according to claim IScharacterized in that the clamping device possesses two parallel hold 
elements (49, 53) enclosing the tubular shaft (50) of the instrument (51) that are moveable against 
each other in a level running diagonal to the axis of the tubular shaft (50). 

17. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the retractor blades (26) are 
designed arched in the cross section and run out in the lateral border areas (28, 29) that run parallel 
to their movement with the changing of the opposite distance and cover themselves when the 
retractor blades (21, 22) approach. 

18. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the retractor blades (21, 22) 
are clamped to bearing elements (2, 3) that are moveable against each other and thus change the 
distance of the retractor blades (21, 22) from each other. 

19. Device according to claim 18 characterized in that the bearing elements are two retaining arms (2, 
3) that are pivotally connected with each other and carry a retractor blade (21 and 22) on their 
respective free ends (5, 6). 

20. Device according to claim 18 or 19 characterized in that the bearing elements (2, 3) are fixed to a 
stationary frame structure (1 1). 

21. Device according to claims 18 through 20 characterized in that the bearing elements (2, 3) are 
fixable to each other in fixed distance using a locking device (7, 8, 9). 

22. Device according to claims 18 through 21 characterized in that the retractor blades (21, 22) are 
detachably clamped to the bearing elements (2, 3). 

23. Device according to claim 22 characterized in that for the detachable fixing of the retractor blades 
(21, 22) to the bearing elements (2, 3), elastic detent elements (23, 17) are intended. 

24. Device according to one of the mentioned claims characterized in that the instrument (5 1) in the 
support (34) is an endoscope. 
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